Instrukcja obstugi sprawdzarki:
MTG-4000A

=

Do panelu gtdwnego sprawdzarki pgaity¢ stolik pomiarowy i zasilacz

sieciowy.

Wiaczye przewod zasilapy zasilacza sieciowego do gniazda 230V.

Wiacznikiem 0/1 wiczy¢ zasilanie urgdzenia.

Badany zegarek mechaniczny u#aié na stoliku pomiarowym.

Poprawnie uteony zegarek uruchomi miganie lampki na polu ,START”

urzadzenia.

6. Przed pomiarem badanego zegarkazyalstawe konstrukcyjny Igt

wychwytu, okres drgabalansu, czas i dgtoraz tryb wywietlenia wykresu.

6.1. Ustawienie konstrukcyjnegata wychylenia (lift angle).

6.1.1.Przyciskiem 1" i, |” pola LIFT ANGLE ustawt wiasciwy kat
wychwytu badanego zegarka. Standardowo tg¢nvignosi 52°.

6.1.2.Przyciskiem ,PAUSE” zatwierdziustawion wartas¢ kata wychylenia.

6.2. Ustawienie ildci waha balansu, tzw. okres drfydalansu.

6.2.1.Przyciskiem ,BEAT NUMBER” ustawi wiasciwy okres drga balansu,
lub wybra ,AUTO-SELECTION".

6.2.2.Przyciskiem ,PAUSE” zatwierdziustawior wartas¢ okresu drga, lub
wybierania automatycznego (najéziej stosowane w codziennej
praktyce).

6.3. Ustawienie parametrow ekranu gazenia, czasu, daty i trybu

wyswietlania wykresu.

6.3.1.Przyciskiem " pola ,SHIFT” wybra zestaw koloréw obrazu
ekranowego.

6.3.2.Przyciskiem ,SETTING” wybra optymalry kompozycg kolorow obrazu
ekranowego.

6.3.3.Przyciskiem ,PAUSE” zatwierdziwybrary kolorystyke obrazu
ekranowego.

6.3.4.Przyciskiem ,SETTING” powré¢i do poprzedniego zestawu poléce

6.3.5.Przyciskiem ;»" pola ,SHIFT” wybrat ustawianie czasu i daty.

6.3.6.Przyciskami 1”1, |” pola ,LIFT ANGLE” wybra¢ wtasciwy dzien
tygodnia.

6.3.7.Powtorzy czynna¢ punktdw 6.3.5 1 6.3.6 ustawig kolejno rok,
miesgc , dziey, godzirg, minut i sekung.

6.3.8.Przyciskiem ,PAUSE” zatwierdziczas i dai.

6.4. Pomiar badanego zegarka.

6.4.1.Przyciskiem »” na polu ,START” uruchond pomiar parametréw

badanego zegarka.

A



Na ekranie urgdzenia kolejno wiwietlajg sic nastpujace informacje:

- Czas bieacy pomiaru

- Okres drga balansu w obrotach na godgin

- Wartas¢ kata konstrukcyjnego wychwytu

- Odchytka dobowa w sekundach na ¢lob

- Amplituda wychylenia kota balansowego

- Wartcs¢ rozwarstwienia wykresu okilajagcego ustawienie kota balansowego
od punktu centralnego w milisekundachzelepole ,BEAT ERROR”
pozostaje puste to rozwarstwienie wykresu jegksae od 4ms, lub
wystepujg zakiécenia w okolicy stolika pomiarowego.

- Na pasku ekranowym paom@j informaciji liczbowych wywietlane jest
siedem ostatnich pomiaréw odchytki dobowej, ktGreapamgtywane przez
urzadzenie

- Ponize] paska zapartgianych wynikéw jest wykrdany graficzny obraz
pracy badanego zegarka

6.4.2. Pomiary i obserwacyvykresu powtorz§ dla széciu mazliwych pozyciji

stolika pomiarowego.

6.5. Po zakfczeniu pomiaréw zdf zegarek ze stolika i przyciskiem ,RESET”

usuryé tres¢ ekranu.

6.6. Wyhcznikiem ,,0/1” wykczy¢ zasilanie urgdzenia.

Uwagi eksploatacyjne.

1. Nie wolno samodzielnie regulowazestotliwosci wzorcowej urzdzenia.
Regulacji cezstotliwosci wzorcowej mae dokona jedynie Gtéwny Urad
Miar.

2. Opis pozostatych przyciskow wazenia.

.BEAT NUMBER” — przycisk do ¢cznego przestawiania waftd okresu drga
balansu dla potwierdzenia poprawaiowybranego zakresu.

+PRINT” — przycisk do uruchamiania drukarki.

~SOUND” — przycisk do wdczania / wydczania dwicku urzadzenia

3. Stolik pomiarowy z mikrofonem ma sgepozycji potazenia badanego
zegarka. Dla kompletnej oceny badanego zegarkaydtkonywa
pomiarow we wszystkich pozycjach.

4. Stolik pomiarowy jest wypogany w przedcznik ,L/H” do wybierania
wiasciwe]j czutaci mikrofonu.



Definicja kata "Lift angle"

Lift angle jest lgtem rotacji balansu zegarkowego, tzn. ruchu widddetdwicy
pomiedzy skrajnymi ich wychyleniami.

Ten kgt jest okrélany przez producenta dlazdego mechanizmu zegarkowego.
Informacje o wartéci tego kta @ zawarte na stronach internetowych
producentéw mechanizmow. Np. www.bhi.co.uk



